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1. 개발 배경 및 필요성 

 

(1) 개발 배경

- SNS, 매체 등에서 보이는 블랙박스 영상이나 최근 이슈인 민

식이 법처럼 무단횡단 하는 경우가 대두되고 있다. 

- 어린이 구역처럼 특정 사고다발 구역에서 적용시킬 방법을 생

각해볼 필요성이 있다.

- 충동성, 조급성, 단순성 등 인지능력이 부족한 교통약자의 행동 

특성을 고려하여 교통사고를 줄이고자 한다.

   

<교통사고분석시스템(TAAS) - 노인보행자 교통사고>



<조선비즈 – 무단횡단 보행자 교통사고>

(2) 필요성 

- 운전자가 무단 횡단하는 보행자를 바로 알아차리기에는 한계가 

있다.

- 시각적, 청각적 알림 요소를 추가하여 운전자와 보행자가 좀 

더 빠르게 인지하며 유연하게 대처할 수 있다. 

- 보행 중 스마트폰 화면을 보느라 고개를 숙이고 걷는 '스몸비'

나 스마트폰으로 인해 신호에 주의를 기울이지 못하는 어린이와 

보행자들의 교통사고를 예방한다.

- 일반 차량 옆에 대형차량이 있는 상황이나 운전자가 다른 곳에 

시야를 두어 바로 볼 수 없는 경우에도 미리 대비한다. 

- ROI 영역을 사용하여 보행 안전 유도 동작을 단계별로 알려준

다. 



2. 최종 목표

 - 딥러닝 기반의 영상처리를 사용하여 카메라로 사람, 차량의 

실시간 객체 탐지를 가능하게 한다.

 - ROI 영역을 지정하고 영역을 구별하여 단계에 따른 알맞은 동

작을 실행하여서 위험 정도를 알려준다. 

 - 보행자가 무단횡단 시 집중 조명을 이용하여 횡단보도에 보행

자가 있음을 운전자에게 알린다.

 - 프레임별 객체 위치를 탐지하여 차량 속도를 측정해서 집중조

명을 통해 보행자에게 차량 접근 신호를 알려준다.

- 단순 무단횡단 뿐만 아니라 노인, 어린이와 같은 교통 약자의 

사고를 줄이고자 한다.

 


