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1. 개발 배경 및 필요성
(1) 개발 목적 및 동기

- 개발 동기

w 교내에 우편물 및 소포를 수령할 때 직접 사무실에 찾아가 받는데 불편함을 겪음

w 우편물 및 소포가 배달될 때 잘못 배달되는 경우가 있어, 시간적 손실이 큼

w 우편물 및 소포가 인수인계가 잘 안되는 경우가 많음

w 시간이 비교적 많지 않은 학부생, 교수님들이 우편물을 수령할 시간이 만만치 않음

- 개발 목적

w 인력이 없어도 자동으로 동작하는 배달기기 개발

w 자율주행 RC카는 스스로 주행하게 되어 기존 운송에 필요한 노동력을 절약하여 업무 효율의 

향상 기대

w 운송은 주로 인력을 이용한 오토바이나, 자동차로 행하게 되는데 이에 따른 안전사고, 인명사고

가 발생 할 수 있다. 이를 예방하고, 인건비를 절약할 수 있다.

w 잠금장치를 사용하여 운송물을 도난의 염려 없이 안전하게 배달할 수 있다.

w 배달장치(RC카)가 소형화 되어있어 운행 과정 중에 사고, 파손에 관하여 염려가 적다.  

- 개발 요소

w 오픈소스 하드웨어(라즈베리파이, 아두이노 등)를 이용하여 자율주행 RC카를 설계한다.

w 자율 주행을 할 수 있도록 머신러닝 모델과 영상처리를 한다.

w 잠금장치 구현은 오픈소스 하드웨어를 통하여 구현한다.

w 잠금장치 구현의 경우 DB를 만들어 체계적인 관리가 가능하도록 한다.

w 운영체제는 리눅스를 사용하여 RC카의 기본적인 시스템을 구현한다.


